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Cl-tronic™ to
wysoka jakos¢
i dluga zywotnosé

Istnieje wiele metod sterowania elementami grzewczymi
1 silnikami elektrycznymi, lecz najlepszq z nich jest
oferta Danfoss CI-tronic™ .

ClL-tronic prezentuje catkowity przetom w dziedzinie
aparatury tgczeniowej dystansujgc popularne SSRy
(solid state relays) tzn. przekaziniki potprzewodnikowe.

Z jednej strony CL-tronic sq tak proste w doborze,

montazu i obstudze jak tradycyjne elektromechaniczne
styczniki; z drugiej jednak strony zapewniajq czestos¢

tqczert na poziomie przekazinikow elektronicznych.

Drigki unikatowej konstrukcji przewyziszajq dziesieciokrotnie
popularne SSRy pod wzgledem ilosci tqczen.

Sekret? Jako serce kazdego aparatu Cl-tronic pracuje
nowy "power chip", ktory eliminuje problemy termiczne
powodujgce niespodziewane spalenia tradycyjnych SSRow.
Technologia “LTE” - obnizonej rozszerzalnosci cieplnej -
gwarantuje zdecydowanie wyzszq niezawod-
nos¢ 1 wydtuzong zZywotnosé.

Danfoss CI-tronic jest idealnym roz-
wiqzaniem w zakresie przemystowych uktadow
grzewczych, jak réwniez do sterowania nape-
dami podajnikow czy diwigow.

Tak jak wszystkie produkty Danfossa,

CL-tronic moga liczy¢ na swiatowe wsparcie

Nowy standard w catym
zakresie produktow

techniczne, najlepsze ceny, szybkie dostawy

oraz (oczywiscie gdy bedzie potrzebny)

24 godzinny serwis na catym swiecie.
ClLtronic ustanawia nowy wysoki standard jakosci
przy jednoczesnym szerokim wachlarzu oferty
nowoczesnych urzqdzen. Zawierajq sie w nim
styczniki elektroniczne, regulatory mocy,

sofistarty, ograniczniki momentu, styczniki

. . silnikowe i nawrotne styczniki silnikowe.
@ p1s tresci Ponadto CL-tronic spetniajq wytyczne norm

IEC/EN 60947-4-3. Nowe dyrektywy europejskie

Wstep 2 kladq szczegolny nacisk na zakres temperatur pracy
Urzadzenia procesowe 4 4 Jjak i kompatybilnosé EMC.
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Sofstarty do sprezarek MCIC 21 Urzadzenia silnikowe
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Technologia LTE
usuwa nadmiar ciepta
poza "power chip"

W konwencjonalnych przekaznikach elektronicznych,

emisja ciepla moze prowadzi¢ do uszkodzen mechanicznych

wynikajgcych z réinic wspotczynnikow rozszerzalnosci
cieplnej ceramiki i metalu. Ponadto pecherzyki powietrza
w spoinie powodujq powstawanie lokalnych przegrza
potprzewodnika, co ma wplyw na sprawnosé i powoduje
uszkodzenia. Technologia LTE radzi sobie z tymi
zagrozeniami zapeweniajgc niebywale diugq zywotnosé

urzqdzen:

Nowy materiat kompozytowy eliminuje wpltyw
roznych wspolczynnikow rozszerzalnosci cieplnej

* Nowa konstrukcja z wiekszq iloScig spoin poprawia
odprowadzanie ciepla

*  Proces lutowania w komorze proiniowej zapobiega

powstawaniu pecherzy powietrza

Cl-tronic "power chip" sktada sig ze struktury

krzemowej potgczonej w konstrukcje warstwowa, ztozong
z przytacza prgdowego oraz podtoza z przewodnika
termicznego. Struktura przewodzi prad kiedy na

bramke podane jest napiecie sterujgce.

Prad gtéwny

Napiecie sterujace

ceramika DCB
—

'§ Warstwa rozpraszajaca |

|
Strumler‘n ciepta

[ ] Miedz

[] Trimetal

Ceramika

[]  Aluminum

B Spoina

Tak tatwo dobra¢
I zainstalowac¢ jak
tradycyjne styczniki

Styczniki i rozruszniki silnikowe nie odgrywajq znaczqcej
czy decydujqcej roli w procesach technologicznych, wiec
dlaczego stosowac tak skomplikowane produkty?

I tu niespodzianka, CI-tronic jest tak prosty w doborze

i instalacji jak styczniki elektromechaniczne, oraz
zdecydowanie prostszy w obstudze niz konwencjonalny SSR.
Dobor zajmuge tylko chwile, Nie trzeba stosowac
dodatkowych radiatoréw. Urzqdzenia CI-tronic sq oznaczane
wedtug ich maks. mocy znamionowej i dostarczane sq jako

kompletny produkt inzynierski cechujqcy sie:

* Kompaktowq konstrukcjqg modutowq
* Montazem na szynie DIN

* Parametrami tqczeniowymi ACI1, AC3
*  Uniwersalnym napieciem sterujgcym

*  Wskaznikiem stanu pracy, LED

L4 Logicznym systemem nastaw




Cl-tronic oznacza mniej
awarli, lepszg kontrole
procesu, dtuzszy czas pracy

To moze sig zdarzy¢ kazdemu OEMowi. Dostarczasz
drogi i ztozony system odlegtemu klientowi.
Pewnego dnia zdarza si¢ awaria i pilny telefon z prosbg
ﬁ ’ o pomoc. Wystany serwisant znajduje tylko spalony

119 ® . ‘ stycznik w obwodzie grzania - drobiazg ale wymaga
M—I L poswiecenia czasu, pieniedzy, a potrafi tez zepsuc
Crigs dobrg opinie o Twojej firmie.
el Phaga . . )
t0l 309 i Jesh produkujesz maszyny do odlewania

cisnieniowego, wiryskarki, pakowarki czy piece,

cykliczne zalgczanie da sie we znaki Twojemu systemowi
grzewczemu. Oczywiscie mozesz unikngé problemow
jesli zastosujesz odpowiednie elementy wykonawcze.
Wyeliminujesz koniecznos¢ wymiany spalonych
stycznikow a nawet wydtuzysz czas pracy maszyny
stosujgc urzqdzenia Cl-tronic.

Styczniki Cl-tronic zostaty zaprojektowane do
wymagajqcych zastosowan przemystowych — lub tych
przypadkow gdzie cheiatbys uniknaé telefonu w srodku
nocy. Dzieki technologii LTE uszkodzenia mechaniczne
pochodne od naprezen cieplnych stajq sie rzadkoscig.
Styczniki Ci-tronic przewyzszajg SSRy dziesigciokrotnie
pod wzgledem ilosci tqczen, nie mowigc juz o stycznikach
tradycyjnych.

Produkty CLtronic zapewniajq lepszq kontrole
procesu grzania i diuzszy czas pracy grzatki. Sterowanie
ulepszone jest poprzez wigkszq czestosé taczen, co

w efekcie daje bardziej stabilng temperature procesu,

E Styczniki elektroniczne

O

co z kolei obniza napreienia termiczne i wydtuia

Zywotnos¢ elementu grzewczego.

Styczniki Cl-tronic pracujg
dziesigciokrotnie dtuzej niz tradycyjne

przekazniki potprzewodnikowe

Wskaznik cenowy ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ HH

400

Tradycyjne
pétprzewo
<
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Zywotno$é elektryczna (x1,000,000)




Lutowanie delikatnych

uktaddéw elektronicznych

wymaga wysokiej precyzji,

ktéra zapewnia tylko

technologia Cl-tronic.

Niezawodno$¢ i dtuga
zywotno$¢ naszych
urzadzen, czyni z nich
idealne rozwigzanie dla

zastosowan w przetwor-

stwie tworzyw sztucznych.

Styczniki Napiecie
elektromechaniczne

Niska mozliwa czesto-  Temperatura
tliwosc¢ taczen styczni-
kow elektromechanicz-
nych powoduje wysokie
wahania temperatury
co w efekcie daje niska
kontrole procesu oraz
skrécenie zycia grzatki.

Proces

Grzanie

Czas

Styczniki Napiecie

elektroniczne '

Cl-tronic zapewnia
wysoka czestotliwogé ~ Temperatura

taczen, zapewniajac Proces
zdecydowanie lepsza
kontrole procesu grzew-
€zego przy mniejszych
wahaniach temperatur

i obnizeniu naprezen

w elemencie grzewczym.

Grzanie

Czas

Doktadne sterowanie
temperaturg wypieku

za pomocg Cl-tronic

pomaga utrzymaé wyso-

ka jako$é produkciji.

Trwata konstrukcja czyni
ze stycznikéw Cl-tronic
ciekawa propozycje dla

aplikacji spawalniczych.

Cl-tronic utatwia réwniez
system zakupow
I logistyke

o Stosuj Cl-tronic do kazdej aplikacji zawierajqcej grzatki,
lampy rteciowe, elektromagnesy i elektrozawory oraz
tagodnego zalqczania transformatoréw, zgrzewarek,
spawarek itp. Mogq zalgczac 1 i 3 fazowe elementy
grzewcze do 50 A.

o Stosuj Cl-tronic na catym Swiecie. Zaprojektowane sq
na napiecia do 600V a.c., przy uniwersalnym napieciu

sterujgcym, oraz automatycznym dopasowaniu do 50/60 Hz.




1-fazowe styczniki elektroniczne Typ ECI-1

Dane Techniczne

Typ

Cechy

® "Power chip" z technologiq LTE

® Kompletna konstrukcja modutowa
wraz z radiatorem

® Uniwersalne napigcie sterujgce
® Zalgczanie w punkcie zera

® Wskaznik stanu pracy LED

® Stopieri ochrony IP 20

® Latwy dobor ze wzgledu na
parametry wg kategorii AC1, AC3

® Montaz na szynie DIN
® Wewnetrzny warystor ochronny
® Prqd roboczy do 63 A (AC-1)

® Napiecie przewodzenia do 600 V a.c. ® Prosta i szybka instalacja

ECI 10-1 ECI 15-1 ECI 30-1

ECI 63-1

Opisurzadzenia

Typowe aplikacje

Standard wykonania

ECI Styczniki elektronicze sa przeznaczone do aplikacji wymagajacych szybkich i precyzyjnych zataczen.

Styczniki te wykorzystuja SCR 'power chip' z nowa technologia LTE (Obnizonej Emisji Cieplnej). Rozwiazanie to zapewnia
wysoka zdolno$¢ taczeniowa oraz dtuga zywotnosé. Styczniki sa zataczane przy przejSciu przez zero, posiadaja
wskaznik LED stanu pracy i akceptuja szeroki zakres napiec sterujacych. Urzadzenia moga by¢ montowane na szynie DIN,
standardowo wyposazone sa w odpowiedni radiator i nie potrzebuja zadnych dodatkowych akcesoriéw.

ECI styczniki elektroniczne sa odpowiednie do wymagajacych taczeri odbiornikéw typu grzatki, elektromagnesy,
transformatory oraz silniki.

IEC/EN 60947-4-3

Znamionowe napigcie

impulsowe, Uinp

Kategoria instalacji

Parametry sterowania

Aprobaty CE, CSA oraz NRTL/C
Parametry wyj$ciowe
Prad roboczy
AC-1, AC-51 (grzatka) 10A 15A 30A 50A 63A
AC-3, AC-53a (silnik) 15A" 15A 15A 30A
Napiecie 24 -230Va.c. 24 -230Va.c.
robocze 24-480V a.c.
24 - 600V a.c.
Prad uptywu maks. TmA
Minimalny prad roboczy 10 mA
bezpieczniki
koordynacja typ 1 16 A gL/gG 50 A gl/gG 50 A gl/gG 50 A gl/gG 80 A gl/gG
koordynacja typ 2 1800A%s 1800A%! 1800 A?%s 1800 A?%s 6300 A%
Parametry termiczne
i Srodowiskowe
Straty mocy,
praca ciagta 1.2 W/A
Straty mocy,
praca okresowa 1.2 W/A x okres /\
Termperatura otoczenia -5+40°C / \
Sposéb chtodzenia Konwekcyjne ~ / \ 4
Montaz Pionowy \ \_/ \_/ /
Maks. temperatura otoczenia
przy ograniczonym pradzie 60°C, patrz tabela obok
Temperatura sktadowania -20+v80°C \ /
Stopien ochrony / 10 x \
IP 20/3 . e e
wiece) niz
Parametry izolacji & SSR /
Znamionowe napiecie izolacji, U; 660 V \ /

/ \

Napiecie sterujace (+/~10%)
Napiecie zataczenia
Napiecie roztaczenia

Prad sterujacy moc maks.
Czas reakcji maks.
Odpornos¢ EMC

5-24Vdc./24 - 230V a.c./d.c.

\ /
V

4.25V d.c/20.4V a.c./d.c.

1.5Vd.c./7.2Va.c/d.c.

15mA dla 24V d.c/ 1.5 VA/emA dla 24 Vd.c.

1/2 okresu /1 okres

EN50082-1 i EN 50082-2

1) Styczniki na 600V: Maks. AC-3: 10 A Max. koordynacja typ 2 bezpiecznik: 450 A’s (16AgL/gG)
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Napiecie zasilania

Prad roboczy 24-230 V a.c. 24-480 V a.c. 24-600 V a.c.
max. AC-1 Napiecie sterujgce Wymiary (szerokos$¢) Typ Numer kat. Numer kat.
10A 5-24 V d.c. 22.5 mm ECI 10-1 037N0072 - -
15A 5-24 V d.c. 22.5mm ECI 15-1 037N0063 037N0065 037N0067
15A 24-230 V a.c./d.c. 22.5 mm ECI 15-1 037N0064 037N0066 037N0068
30A 5-24 V d.c. 45 mm ECI 30-1 037N0007 037N0009 037N0011
30A 24-230 V a.c./d.c. 45 mm ECI 30-1 037N0001 037N0003 037N0005
50 A 5-24 V d.c. 90 mm ECI 50-1 037N0008 037N0010 037N0012
50 A 24-230 V a.c./d.c. 90 mm ECI 50-1 037N0002 037N0004 037N0006
63 A 5-24 V d.c. 90 mm ECI 63-1 037N0078 037N0080 037N0082
63 A 24-230 V d.c. 90 mm ECI 63-1 037N0079 037N0081 037N0083
Schemat potaczen Schemat potaczen
Obwdéd grzatki Obwdd silnika
N L1 N L1
T N T N
/L1 A111 12 /L1 AT11 12
O O O o O
(@] O O ] O O
2/T1 A2 2/T1 A2
Napiegcie sterujace Napiecie sterujace

Charakterystyka pracy

Napiecie zasilania (L1)

Napiecie sterujgce (A1, A2) -___-
Napiecie obciazenia (1) _ NI NNEEEEEENN I

LED
Max. moc grzatki [kW]
230V 400V 575V
ECI 15-1 3,5 6 8,7
ECI 30-1 6,9 12 17,3
ECI 50-1 11,5 20 28,8
ECI 63-1 14,5 25,2 36,2

Szczegétowych informacji

o wymiarach, montazu

ochronie termicznej
nalezy szuka¢
na stronie 31.

E’DI—.

Praca w podwyzszonej temperaturze

Jesli urzadzenie pracuje w podwyzszonej temperaturze
prad znamionowy ulega obnizeniu wedtug zalezno$ci

podanej w tabeli obok.

Temperatura  ECI10 ECI15 ECI30 ECI50 ECI63
Otoczenia

40°C 10.0A | 15.0A | 30.0A |50.0A |63.0 A
50°C 10.0A|125A | 25.0A |40.0A |50.0 A
60°C 80A |[10.0A|20.0A |30.0A|35.0A




2-fazowe styczniki elektroniczne Typ ECI-2

Cechy

® "Power chip" z technologiq LTE

® Kompletna konstrukcja modutowa
wraz z radiatorem

® Uniwersalne napiecie sterujgce
® Zalgczanie w punkcie zera

® Wskaznik stanu pracy LED

® Stopiert ochrony IP 20

® Latwy dobor ze wzgledu na
parametry wg kategorii AC1, AC3

® Montaz na szynie DIN
® Wewnetrzny warystor ochronny
® Prqd roboczy do 50 A (AC-1)

® Napiecie przewodzenia do 600 V a.c. ® Prosta i szybka instalacja

Dane Techniczne
Typ

ECI 30-2

ECI 50-2

Opis urzadzenia ECI Styczniki elektronicze sa przeznaczone do aplikacji wymagajacych szybkich i precyz jnych zataczen.

Styczniki te wykorzystuja SCR ,,power chip” z nowa technologia LTE (Obnizonej Emisji Cieprne]). Rozwiazanie to zapewnia
wysoka zdolnos¢ taczeniowa oraz dtuga zywotnosé. Styczniki sa zataczane przy przejsciu przez zero, posiadaja
wskaznik LED stanu pracy i akceptuja szeroki zakres napie¢ sterujacych. Urzadzenia moga by¢ montowane na szynie DIN,
standardowo wyposazone sa w odpowiedni radiator i nie potrzebuja zadnych dodatkowych akcesoriow.

ECI styczniki elektroniczne sa odpowiednie do wymagajacych taczeri odbiornikéw typu grzatki, elektromagnesy,

Typowe aplikacje

Standard wykonania
Aprobaty

Parametry wyjSciowe

transformatory oraz silniki.

IEC/EN 60947-4-3

CE, CSA oraz NRTL/C

Prad roboczy
AC-1, AC-51 (grzatka)
AC-3, AC-53a (silnik)

30 A sumaryczny
15 A sumaryczny

50A sumaryczny
15A sumaryczny

Napiecie robocze 24 -230V a.c.
24 -480V a.c.
24 - 600V a.c.
Prad uptywu maks. TmA
Minimalny prad roboczy 10 mA
bezpieczniki
koordynacja typ 1 50 Agl/gG 50 A gl/gG
koordynacja typ 2 1800 A%s 1800 A%s
Parametry termiczne
i Srodowiskowe
Straty mocy,
praca ciagta 1.2 W/A

Straty mocy,
praca okresowa

Termperatura otoczenia
Sposéb chtodzenia
Montaz

Maks. temperatura otoczenia

przy ograniczonym pradzie
Temperatura sktadowania
Stopieri ochrony

1.2 W/A x okres

-5 +40°C

Konwekcyjne

Pionowy

60° C, patrz tabela obok

-20+ 80°C

IP 20/3
Parametry izolacji
Znamionowe napiecie izolacji, Ui 660 V
Znamionowe napiecie
impulsowe, U 4 kv

imp
Kategoria instalacji

Parametry sterowania

Napiecie sterujace (+/~ 10%)

Napiecie zataczenia
Napiecie roztaczenia
Prad sterujacy/Moc maks.
Czas reakcji max.
Odpornosé EMC

5-24Vd.c./24-230Va.c./d.c.

4.25Vd.c./20.4 Va.c/d.c.

1.5Vdc./7.2Vac./ dc.

15mAdla 24V d.c. 1.5 VA/ 6 mA dla 24 Vdc

1/2 okresu / 1 okres

EN50082-1 i EN 50082-2




abela dobo Napiecie zasilania
Prad roboczy 24-230 V a.c. 24-480 V a.c. 24-600 V
max. AC-11) Napigcie sterujace Wymiary (szeroko$¢) Typ Numer kat. Numer kat. Numer kat.
30 A 5-24 V d.c. 45 mm ECI 30-2 037N0019 037N0021 037N0023
30 A 24-230 V a.c./d.c. 45 mm ECI 30-2 037N0013 037N0015 037N0017
50 A 5-24 V d.c. 90 mm ECI 50-2 037N0020 037N0022 037N0024
50 A 24-230 V a.c./d.c. 90 mm ECI 50-2 037N0014 037N0016 037N0018
" Liczony jako suma pradéw w gateziach L1i L2
Schemat potaczen Schemat potaczen
2 odbiorniki 1 fazowe Obcigzenie 3 fazowe
N L1 L1 L2 L3
9 ? 9 T T
/L1 3.2 AT11 12 /L1 3/L2 A1 12
% [o)xe] % [o)ye]
2/T1_4/T2 A2 A3 A4 2/T1 412 A2 As A4
Napigcie sterujace L J
Napiecie sterujace
L e

Charakterystyka

Napiecie zasilania (L1)

LED 1

Praca w podwyzZszonej temperaturze

T

pracy

Napigcie sterujace

Napiecie sterujace (A1, A2) -___-
Napigcie obcigzenia (T1) -___-

Jesli urzadzenie pracuje w podwyzszonej temperaturze
prad znamionowy ulega obnizeniu wedtug zalezno$ci

Napiecie zasilania (L2)

LED 2

21

Napiecie sterujgce (A3, A4) -___-
Napigcie obcigzenia (T2) -___-

podanej w tabeli obok.

Szczegétowych informacji

o wymiarach, montazu
ochronie termicznej
nalezy szukac

na stronie 26.

Temperatura

Otoczenia

40°C 30.0 A 50.0 A
50°C 25.0A 40.0A
60°C 20.0A 30.0A




3 fazowe styczniki elektroniczne Typ ECI-3

Cechy

® "Power chip" z technologiq LTE

® Kompletna konstrukcja modutowa
wraz z radiatorem

® Uniwersalne napigcie sterujgce
® Zalgczanie w punkcie zera

® Wskaznik stanu pracy LED

® Stopieri ochrony IP 20

® FEatwy dobor ze wzgledu na
parametry wg kategorii AC1, AC3

® Montaz na szynie DIN
® Wewnetrzny warystor ochronny
® Prqd roboczy do 20 A (AC-1)

® Napiecie przewodzenia do 600 V a.c. ® Prosta i szybka instalacja

Dane Techniczne

Typ ECI 10-3 ‘ECI 20-3

ECI Styczniki elektronicze sa przeznaczone do aplikacji wymagajacych szybkich i precyzyjnych zataczen.
Styczniki te wykorzystuja SCR 'power chip' z nowa technologia LTE (Obnizonej Emisji Cieplnej). Rozwiazanie
to zapewnia wysoka zdolnos¢ taczeniowa oraz dtuga zywotnosé. Styczniki sa zataczane przy przejiciu przez zero, posiadaja
wskaznik LED stanu pracy i akceptuja szeroki zakres napiec sterujacych. Urzadzenia moga by¢ montowane na szynie DIN,
standardowo wyposazone sa w odpowiedni radiator i nie potrzebuja zadnych dodatkowych akcesoriow.

ECI styczniki elektroniczne sa odpowiednie do wymagajacych taczeri odbiornikéw
typu grzatki, elektromagnesy, transformatory oraz silniki.

IEC/EN 60947-4-3
CE, CSA i NRTL/C

Opis urzadzenia

Typowe aplikacje

Standard wykonania
Aprobaty

Parametry wyjSciowe
Prad roboczy

AC-1, AC-51 (grzatka) 10 A 20 A
AC-3, AC-53a (silnik) 10 A 10 A
Napiecie robocze, 3 fazy 24-230V a.c.
24 -480V a.c.
24 - 600V a.c.
Prad uptywu maks. 1 mA
Minimalny prad roboczy 10 mA
bezpieczniki
koordynacja typ 1 35Agl/gG 35 Agl/gG
koordynacja typ 2 450 A?s 450 A%
Parametry termiczne
i Srodowiskowe
Straty mocy,
praca ciagta 3 W/A

Straty mocy,

praca okresowa 1.2 W/A x okres

Termperatura otoczenia -5+40°C
Spos6b chtodzenia Konwekcyjne
Montaz Pionowy

Maks. temperatura otoczenia

przy ograniczonym pradzie

60° C, patrz tabela obok

Temperatura sktadowania -20+ 80°C

Stopien ochrony IP 20/3
Parametry izolacji

Znamionowe napiecie izolacji, Ui 660 V

Znamionowe napiecie

impulsowe, U 4 kv

imp
Kategoria instalacji

Parametry sterowania

Napiecie sterujace (+/- 10%)

Napiecie zataczenia
Napiecie roztaczenia
Prad sterujacy/Moc maks.
Czas reakcji maks.
Odpornosé¢ EMC

5-24Vd.c./24-230Vac./d.c.

4,25V d.c./20.4Va.c./d.c.

1.5Vdc./7.2Vac./dc.

15mAdla24Vd.c./1.5VA/6mAdla 24 Vdc

1/2 okresu / 1 okres

EN50082-1 i EN 50082-2




Napiecie zasilania

Prad roboczy 24-230 V a.c. 24-480 V a.c. 24-600 V a.c.
max. AC-1 Napiecie sterujgce Wymiary (szeroko$¢) Typ Numer kat. Numer kat. Numer kat.
10 A 5-24 V d.c. 45 mm ECI 10-3 037N0031 037N0033 037N0035
10A 24-230 V a.c./d.c. 45 mm ECI 10-3 037N0025 037N0027 037N0029
20A 5-24 V d.c. 90 mm ECI 20-3 037N0032 037N0034 037N0036
20 A 24-230 V a.c./d.c. 90 mm ECI 20-3 037N0026 037N0028 037N0030
Schemat potaczen Schemat potaczen
Obciagzenie: grzatka (AC-1, AC-51) Obcigzenie: silnik
N L1 L2 L3 L1 L2 L3
R — IR —

1/L1 3/L251L3 A111 12

L.

2/T1 4/T2 6/T3 A2

Charakterystyka pracy

Napiecie sterujace

Napiecie zasilania (L1, L2, L3) _
Napiecie obcigzenia (T1, T2, TS)-___-

Napiecie sterujgce (A1, A2)

LED

Praca w podwyzszonej temperaturze

Jesli urzadzenie pracuje w podwyzszonej temperaturze
prad znamionowy ulega obnizeniu wedtug zaleznosci
podanej w tabeli obok.

Szczegétowych informacji

o wymiarach, montazu
ochronie termicznej

nalezy szuka¢
na stronie 26.

1/L1 3L 5.3 A111 12

1L

2/T1 4/T2 6/T3 A3

%/I)J
Napiecie sterujace

Temperatura

Otoczenia

40°C 10.0A 20.0A
50°C 8.0A 16.0 A
60°C 6.5A 13.0A




Regulatory mocy Typ ACI

Cechy
® "Power chip" z technologiq LTE ® Mikroprocesor kontrolujgcy
® Kompletna konstrukcja modutowa poprawnosé algorytmu
wraz z radiatorem ® Wbudowany filtr EMC
® Montaz na szynie DIN ® Wskaznik stanu pracy LED
® Wewnetrzny warystor ochronny ® Stopien ochrony IP 20
® Sterowanie sygnatem prgdowym, ® Latwy dobor ze wzgledu na
napieciowym lub potencjometrem parametry wg kategorii np. ACI
® Sterowanie kgtem przeplywu ® Prosta i szybka instalacja
lub sterowanie grup?-zﬁ o ar
Dane Techniczne
Typ ACI 30-1 ACI 50-1 :
P ™
Opis urzadzenia ACI regulator mocy skonstruowany zostat do precyzyjnego sterowania elementami grzewczymi i transformatorami.

Whudowany mikroprocesor umozliwia prace w trybie zarowno sterowania grupowego oraz kata przeptywu.

Regulator autmoatycznie dostraja sie¢ do obciazenia zapewniajac fagodne jego zataczenie, nastepnie ogranicza niekorzystny
wplyw statopradowego strumienia magnetycznego w transformatorze. ACI moze by¢ z tatwoscia podtaczony do sterownika
PLC poprzez wyboér jednego z trzech rodzajow sterowania.

Typowe aplikacje Regulator kontroluje moc elementéw grzewczych i lamp zarowych, a takze moze sterowa¢ uktadami transormatorowymi.
Standard wykonania IEC/EN 60947-4-3
Aprobaty CE
Parametry wyjéciowe
Prad roboczy
AC-1 (grzatka) 30A 50A
AC-56a (transformator) 30A 50A
Napiecie 24-230Va.c.
robocze 24 -480V a.c.
Algorytm sterowania
Kat przeptywu Regulowana liniowo moc lub napiecie
Sterowanie grupowe Regulowany czas przeptywu 0,4-60 s
Prad uptywu maks. TmA
Minimalny prad roboczy 10 mA
bezpieczniki
koordynacja typ 1 50 A gl/gG 50 A gl/gG
koordynacja typ 2 1800 A’s 1800 A’s

Parametry termiczne
i Srodowiskowe

Straty mocy,

praca ciagta 1.2 W/A

Straty mocy,

praca okresowa 1.2 W/A x okres
Termperatura otoczenia -5+ 40°C

Sposéb chtodzenia Konwekcyjne

Montaz Pionowy

Maks. temperatura otoczenia

przy ograniczonym pradzie 60° C, patrz tabela obok
Temperatura sktadowania -20 + 80°C

Stopier ochrony IP 20/3

Parametry izolacji
Znamionowe napiecie izolacji, Ui 660 V

Znamionowe napigcie
impulsowe, U

imp 4 kv
Kategoria instalacji I

Parametry sterowania
Napiecie sterujace 19-28Va.c./d.c.

Sygnaty sterujace:

Sygnat pradowy 4-20 mA, 20-4 mA, 0-20 mA i 20-0 mA (spadek napiecia < 3 V)
Sygnat napieciowy 0-10 Vd.c.i10-0 Vd.c. (rezystancja wejsciowa >300 kQ)
0-10|

Wejscie potencjometru kQ i 10-0kQ

Izolacja:

Wejscia sterujace Ptywajacy poziom zera

Tor gtéwny/sterowanie 2.5kVa.c.

Zasilanie/sterowanie 500 V a.c.

Zabezpieczenie Wejscia zasilania i sterowania sa zabezpieczone przeciw przeciazeniom i przepieciom
Odpornos¢ EMC EN50082-1 i EN 50082-2




abela dobo Napigcie zasilania

Prad roboczy 230V a.c. 380V a.c.

max. AC-1 Napiecie sterujace Wymiary (szeroko$¢) Typ Numer kat. Numer kat.
30A 19-28 Va.c./d.c. 45 mm ACI 30-1 037N0057 037N0059
50 A 19-28 V a.c./d.c. 90 mm ACI 50-1 037N0058 037N0060

Metody sterowania

Metoda sterowania grupowego Regulacja katem przeptywu
Automatyczne dopasowanie do obcigzenia Automatyczne dopasowanie do obcigzenia

a0 NN
1 TTTTTT

Funkcja Regulowany czas Funckcja

0.4-60 s / cykl Moc, napiecie

100 % 100 %

Sygnat wejsciowy 0 Sygnat wejsciowy

Min. Max. Min. Max.

Czas cyklu Schemat potaczen
?’;‘ : N L1
30s ¢ T
10,0 s — 1
30,0 s /L1 3/L1 AT 12
) ) o0
60,0 s
Sygnat sterujacy
T 0-20, 200mA
4-20, 204 mA
oo 0-10, 10-0V
4/T1 Ry = J
Lo —»D 10kQ
°
e

° Napigcie sterujace

Praca w podwyzszonej temperaturze

Temperatura
otoczenia
Jesli urzadzenie pracuje w podwyzszonej temperaturze
prad znamionowy ulega obnizeniu wedtug zalezno$ci 40°C 30.0A 50.0 A
podanej w tabeli obok. 50°C 250A 400 A
60°C 20.0A 30.0A

Szczegétowych informacji
o wymiarach, montazu
ochronie termicznej
nalezy szuka¢

na stronie 26.



Cl-tronic prezentuje takze
zdecydowany przetom
w sterowaniu silnikami

Softstarty sq sprawdzonym rozwigzaniem utrzymujgcym
prad rozruchowy silnikéw asynchronicznych na rozsqdnym
poziomie, co pozwala na poprawng prace wielu maszyn.
To, co mozemy zaproponowac nowego, to rodzine urzqdzen
dedykowangq specjalnie do sterowania matymi silnikami
— ClLtronic Danfoss’a.

Softstarty CL-tronic pokrywajq zakres mocy
od 0.1 do 45 kW. Sq one idealne do aplikacji, ktore
wymagajq tagodnego startu i zatrzymania, lecz
nie sq tak drogie jak konwencjonalne softstarty.
Znajdujq one zastosowanie przy pompach, wenty-
latorach, podajnikach i podobnych maszynach tran-
sportowych. Zapewniajg precyzyjng kontrole przy
obnizeniu naprezen i wibracji wplywajgcych znacznie na
awarie i przestoje urzqdzer. Dodatkowo obnizajgc

prady rozruchowe silnika eliminujq one spadki

napiecia zasilajacego, ktore mogq spowodowac uszkodzenia

aparatury elektronicznej, tym samym przyczyniajq sie do
obnizenia kosztow napraw.
| | Mamy réwniez w ofercie Cl-tronic urzqdzenia
bardziej specjalizowane. Na przyktad styczniki silnikowe lub
nawrotne, ktore idealnie nadajq sie do aplikacji gdzie wyma-
gana jest duza czestotliowsc rozruchow i wylgczen.
E S Oft St a rt Stosowana metoda zalgczania w punkcie zera (napiecie
I y réwna sie zero) zapewnia obnizenie poziomu zaktocen i wysokq
doktadnos¢. Te wysokiej klasy urzqdzenia zapewniajq
pewnosé¢ dziatania pracujgc w drzwiach przemystowych czy
pitach tarczowych, zarazem zapewniajq kontrole nad zaawan-
sowanymi procesami jak np. ,,impulsowanie” w dzwigach.
Podsumowujgc, do mniej wymagajgcych aplikacji
‘ trudno jest znalezé, lepsze urzqdzenia niz nasze ograniczniki
momentu, oferujqce technologie CL-tronic przy bardzo
atrakcyjnym poziomie cenowym.
Softstarty Cl-tronic mogg by¢
precyzyjnie dobrane wedtug
potrzeb danej aplikaciji.
Czasy rozbiegu i wybiegu
sa nastawialne od 0.5-60 s.
Moment rozruchowy jest regu-
lowany w granicach 0-85% mo-
mentu znamionowego. A dla
aplikacji o duzym momencie
bezwatdnos$ci mozna zastosowac

impuls rozruchowy trwajacy
jedynie 200 ms.

Cl-tronic




Same korzysci

Niezalezinie od aplikacji, sofistarty CL-tronic zapewniajq
precyzyjny rozruch i zatrzymanie silnika jednoczesnie
obnizajqc zuzycie mechaniczne maszyn. Dodatkowo mogq

wspoméc kazdq aplikacje w bardzo szczegolny sposcb.

Podaijniki i maszyny pakujace

* Lagodna praca zapewnia stabilnos¢ produktow na transporterze

* Mniejsze naprezenia zapobiegajq sttuczkom
* Diuzsza Zywotnos¢ automatéw indeksujgcych

* Nieograniczona liczba cykli start/stop

Drzwi przemystowe

* Lagodne podnoszenie i opuszczanie

* Szybsze dziatanie

Dzwigi
¢ Eliminacja szarpniec przy zatgczaniu hamulcow

* Zapobieganie uszkodzeniom przektadni

Wentylatory

* Likwidacja piskow i poslizgow pasow napedowych
o Zmniejszenie liczby pasow napedowych

Pompy

¢ Eliminacja uderzen hydraulicznych

¢ Zapobieganie naglym skokom cisnienia

Kompresory

*  Obnizenie prgdu rozruchowego eliminuje spadki napiec

Obrabiarki
* Wigksza doktadnosé pozycjonowania

¢ Szybka praca rewersyjna



Softstarty Typ MCI, MCI I-O

Cechy

(o VU o] o U o) ® Oddzielnie nastawialne czasy rozbiegu ® Wskaznik stanu pracy LED
i wybiegu w zakresie, 0.5-10 s, 20-120 s ® Wewngtrany warystor ochronny

® Regulowany moment rozruchowy 0-85% o Nielimitowana ilosé cykli

® Zerwanie tarcia statycznego (kick start) zalqczeri/wylqczen na godzing
® Mikroprocesor kontrolujgcy ® Stopien ochrony IP 20
poprawnosé algorytmu

® Montaz na szynie DIN

® Uniwersalne napiecie sterujgce: ® Automatyczna detekcja zaniku fazy
24-480V a.c./d.c.

..ii-'—il*' ® Opcjonalnie styki

pomocnicze S
Dane Technizne
Typ MCI 15 MCI 25
o —
Opis urzadzenia MCI electroniczne softstarty przeznaczone sa do tagodnego rozruchu i zatrzyman 3-fazowych silnikéw asynchronicznych.

Posiadaja oddzielnie nastawialne czasy rozbiegu i wybiegu w zakresie, 0.5-10 s. Dzieki regulowanemu momentowi

rozruchowemu oraz funkcji zerwania tarcia statycznego (kick start) urzadzenia te moga by¢ dobrane do kazdej aplikaciji.

Dodatkowo wbudowany radiator, zaczep szyny DIN oraz przejrzyste oznaczenia przyczyniaja si¢ do bardzo prostego montazu.
Typowe aplikacje Uklady silnikéw asynchronicznych, gdzie pozadany jest tagodny rozruch i zatrzymanie tj. taimociagi, wentylatory, pompy,

kompresory oraz obciazenia o duzej bezwtadnosci. MCI moga pracowaé zamiast rozrusznikéw gwiazda / tréjkat.
Standard wykonania IEC/EN 60947-4-2

Aprobaty CE, CSAi NRTL/C

Parametry wyj$ciowe

Prad roboczy

AC-3, AC-53a i AC-58a

(silnik) 15 A 25A (30 A, by-pass)

Moc silnika przy:

208 - 230 V a.c. 0.1 - 4.0 kw (0.18-5 HP) 0.1-7.5 kW (0.18-10 HP)
400-480Va.c. 0.1-7.5 kW (0.18-10 HP) 0.1-11 kW (0.18-15 HP)
550-600V a.c. 0.1-7.5 kW (0.18-10 HP) 0.1 - 18kW (0.18-25 HP)

Prad uptywu maks. 5 mAa.c.

Minimalny prad roboczy 50 mA

Prad nadmiarowy - profil X-Tx: 8-3

Klasaprzeciazenia 10

bezpieczniki

koordynacja typ 1 50 A gl/gG 80 Agl/gG

koordynacja typ 2 1800 A’ s 6300 A’s

Parametry termiczne
i Srodowiskowe

Straty mocy,

praca ciagta 2 W/A

Straty mocy,

praca okresowa 2W/A x okres

Termperatura otoczenia -5°C 40C \ /
Sposéb chtodzenia Konwekcyjne \ /
Montaz Pionowy \ /
Maks. temperatura otoczenia

przy ograniczonym pradzie 60°C, patrz tabela obok NIELIMITOWANA
Temperatura sktadowania -20 ° 80°C | I.Ogé ROZRUCH(’)W
Stopieni ochrony IP 20/3

NA GODZIN
] : \

Parametry izolacji

Znamionowe napiecie izolacji, Ui _660 V
Znamionowe napiecie

|mpu|sowe,U|mp 4 kv / /\ /\ \

Kategoria instalacji 1]

Parametry sterowania \ /
Napiecie sterujace (+/- 10%) 24 -480Va.c./d.c. \4
Napiecie roztaczenia 5Va.c./d.c.

Sterujacy prad/moc maks. 15mA/2 VA

Czas reakcji maks. 70 ms

Czas rozbiegu Nastawialny 0.5 - 10's, 0.5 - 20 s dla wersji ze stykami pomocniczymi

Czas wybiegu Nastawialny 0.5 - 10's, 0.5 - 120 s dla wersji ze stykami pomocniczymi
Moment rozruchowy Nastawialny 0 - 85% momentu znamionowego, z lub bez “kick startu”

Styki pomocnicze

Napiecie / Prad maks. 24 -480V a.c./0,5 A (AC-14, AC-15)

Bezpiecznik maks. 10 Agl/gG, 72 A%s

Odpornoé¢ EMC EN50082-1 i EN 50082-2




Tabela doboru

Napiecie zasilania Prad silnika max. Moc silnika max. Napiecie sterujgce ggg:ioakrgsré) ps)g’:%cnicze Typ Numer kat.
208-230V a.c. 15A 4.0 kW/5.5 HP 24-480 V a.c./d.c. 45 mm — MCI 15| 037N0037
25A 7.5 kW/10 HP 24-480 V a.c./d.c. 90 mm — MCI 25 | 037N0038

30A 10 kW/13 HP* 24-480 V a.c./d.c. 90 mm + MCI 30| 037N0069

400-480 V a.c. 15A 7.5 kW/10 HP 24-480 V a.c./d.c. 45 mm — MCI 15| 037N0039
25A 11 kW/15 HP 24-480 V a.c./d.c. 90 mm — MCI 25| 037N0040

30A 15 kW/20 HP* 24-480 V a.c./d.c. 90 mm + MCI 30| 037N0070

550-600 V a.c. 15A 7.5 kKW/10 HP 24-480 V a.c./d.c. 45 mm — MCI 15| 037N0041
25A 18.5 kW/25 HP 24-480 V a.c./d.c. 90 mm — MCI 25| 037N0042

30A 22 kW/30 HP* 24-480 V a.c./d.c. 90 mm + MCI 30| 037N0071

* przy uzyciu by-pass’u
Schemat potaczen i charakterystyka pracy

Napigcie zasilania (L1, L2, 13) _ [ ARNREEIN

L1 L2 L3 Napigcie sterujace (A1, A2)

T AT o g
T - PP pigcie obcigzenia (T1, T2, T3) A } Ld }
00 0O
i LED1 _ o [
Lo LED2 i BN BN
oM 4m26M3 C 13 14 23 24 Styki pomocnicze
L @ P | i |
L J Napigcie sterujace 23-24 by-pass - -_
.
13-141-0 I .
Przyktad 1: Przyktad 2:
tagodny start tagodny start z "kick startem”

z momentem rozruchowym
i tagodnym zatrzymaniem

momentem rozruchowym
i tagodnym zatrzymaniem

Regulacje i nastawy

Sterowanie silnikiem odbywa sig na drodze kontroli napigcia.

Predko$¢ obrotowa zalezy od aktualnego obcigzenia na wale silnika. Zwarciowe i przecigzeniowe Znami?n?wy Danfoss. CTI.2§
Silnik z matym lub bez obcigzenia osiaga predko$é znamionowa . p iInik f\rad silnika \:llyiqczr:(lk. silnikowy
zanim napiecie osiggnie maksymalng warto$é. Softstart potrafi zabezpieczenie silnika umer kat.
odczyta¢ nastawy czasu i momentu przed rozruchem. 0.1-0.16 047B3020
Zwarciowe i przecigzeniowe zabez- 0.16-0.25 047B3021
o _ _ pieczenie silnika powinno by¢ realizo- —
Napiecie Czas rozbiegu Czas wybiegu wane przy pomocy wytacznika silniko- 0.25-0.4 047B3022
Silnika 0510s 0510s y ywy 0.4-0.63 04783023
wego montowanego po stronie i
zasilania softstartu. 0.63-1.0 04783024
Dob6r wytgcznika silnikowego wedtug | 1.0-1.63 047B3025
ZK(')%k start” znamionowego pradu silnika umoz- 1.6-2.5 047B3026
m:
maksir?mm liwia tabelka umieszczona obok. 25-4.0 047B3027
momentu Wytacznik silnikowy CTI25 zapewnia 4-6.3 047B3028
0 Czas . . . :
k 2
Moment rozruchowy do 85% momentu c.>or.dyr.1aCJe zabezpleczenle.I 6-10 047B3029
znamionowego eliminujgc potrzebe stosowania 1016 04783030
. . przekaznika termicznego.
Praca w podwyzszonej temperaturze 16-20 047B3031
20-25 047B3032
Jesli urzadzenie pracuje w podwyzszonej temperaturze Temperatura
. . otoczenia
podanej w tabeli obok.
40°C 15.0A 25.0A
50°C 125 A 17.5A
60°C 10.0 A 15.0 A

Szczegétowych informaciji
o wymiarach, montazu
ochronie termicznej
nalezy szukaé

na stronie 26.




Softstarty Typ MCI 50 I-O

Dane Techniazne

Typ

e @ @8O i

Cechy

® Regulacja pradu w trzech fazach ® Wskaznik stanu pracy LED

® Oddzielnie nastawialne czasy rozbiegu ® Wewngtrzny warystor ochronny

i wybiegu w zakresie, 30 s, 60 s ® Nielimitowana ilo$¢ cykli
zatgczen/wylqczen na godzing

® Stopieri ochrony IP 20

® Regulowany moment rozruchowy 0-85%

® Zerwanie tarcia statycznego (kick start)

® Mikroprocesor kontrolujgcy ® Montaz na szynie DIN

poprawnosé algorytmu ® Automatyczna detekcja zaniku fazy
® Uniwersalne napigcie sterujqce: L4 VVbudou.!ane styki
24-480V a.c./d.c. pomocnicze

® Autodopasowanie do 50 lub 60 Hz

Opis urzadzenia

Typowe aplikacje

Standard wykonania
Aprobaty

Parametry wyj$ciowe

MCI electroniczne softstarty przeznaczone sa do tagodnego rozruchu i zatrzymar 3-fazowych silnikéw asynchronicznych.
Posiadaja oddzielnie nastawialne czasy rozbiegu i wybiegu w szerokim zakresie czasu. Dzieki regulowanemu momentowi
rozruchowemu oraz funkcji zerwania tarcia statycznego (kick start) urzadzenia te moga by¢ dobrane do kazdej aplikacji.
Dodatkowo wbudowany radiator, zaczep szyny DIN oraz przejrzyste oznaczenia przyczyniaja si¢ do bardzo prostego montazu.

Uktady silnikow asynchronicznych, gdzie pozadany jest tagodny rozruch i zatrzymanie tj. tasmociagi, wentylatory, pompy,
kompresory oraz obciazenia o duzej bezwtadnosci. MCI moga pracowa¢ zamiast rozrusznikéw gwiazda / tréjkat.

IEC/EN 60947-4-2

CE, CSAi NRTL/C

Prad roboczy
AC-3, AC-53a i AC-53b
(silnik)

Moc silnika przy:

50A max 25°C - 100% obciazenia
35 A 50A max 40°C - 65% obciazenia 50A, by-pass

Montaz

Maks. temperatura otoczenia
przy ograniczonym pradzie
Temperatura sktadowania

208 - 230 V a.c. 0.1-11 kW (15 HP) 0.1 -15kw (20 HP)
400-480V a.c. 0.1-18.5 kW (25 HP) 0.1 -25 kW (33 HP)
550-600V a.c. 0.1-25 kW (33 HP) 0.1 - 35 kW (45 HP)
Prad uptywu maks. 5 mAa.c.
Minimalny prad roboczy 50 mA
Profil obcigzenia X-Tx: 6-6: 100-120 X-Tx: 6-6: 30
Klasa przeciazenia 10
bezpieczniki
koordynacja typ 1 125 Agl/gG 125 A gl/gG
koordynacja typ 2 25300 A%s 25300 A’s
Parametry termiczne
i Srodowiskowe
Straty mocy,
praca ciagta 3 W/A
Straty mocy,
praca czasowa 5W max, by-pass
Termperatura otoczenia -5°C do 40°C \ /
Spos6b chtodzenia Konwekcyjne \ /

Pionowy +/- 30°

\
60°C, 70% obciazenia / STEROWAN I E
20" do 50°C < W TRZECH

Stopien ochrony IP 20/3
FAZACH
Parametry izolacji
Znamionowe napiecie izolacji, Ui _660 V / \

Znamionowe napiecie
impulsowe, Uimp
Kategoria instalacji

Parametry sterowania

4 kv //\ /\\

Napiecie sterujace (+/- 10%) 24 -480Va.c./d.c.

Napiecie roztaczenia

Sterujacy prad/moc maks.

Czas reakcji maks.
Czas rozbiegu

Czas wybiegu
Moment rozruchowy
Styki pomocnicze
Napiecie / Prad maks.
Bezpiecznik maks.
Odpornos¢ EMC

1} \V/

5Va.c./d.c.

15mA/2 VA

70 ms

Nastawialny 30 s

Nastawialny 60 s

Nastawialny 0 - 85% momentu znamionowego, z lub bez “kick startu”

24 -480Va.c./0,5 A (AC-14, AC-15)
10 Agl/gG, 72 A%

EN50082-1 i EN 50082-2




Tabela doboru

Napigcie zasilania Prad silnika max. Moc silnika max. Napigcie sterujace Styki pomocnicze Numer kat.
35A 7.5 kW/10 HP 24-480 V a.c./d.c. + 037N0098

208-230 V a.c.
50 A 15 kW/20 HP* 24-480 V a.c./d.c. + 037N0089
35A 11 kW/15 HP 24-480 V a.c./d.c. + 037N0090

400-480 V a.c.
50 A 25 kW/33 HP* 24-480 V a.c./d.c. + 037N0090
35A 18.5 kW/25 HP 24-480 V a.c./d.c. + 037N0091

550-600 V a.c.
50 A 35 kW/45 HP* 24-480 V a.c./d.c. + 037N0091

* przy uzyciu by-pass’u
Schemat potaczen i charakterystyka pracy

Napiecie zasilania (L1, L2, L3) | T
Napigcie steruigce (A1, 72) NN NN

Napiecie obciazenia (T1, T2, T3) | 3 |
L1 L2 Lg o
LED1 _ o — | ‘ -
| LED2 —_ =1 -

1/L1 3/L2 5/L3 Af 13 23 1

500 o o o o é S Styki pomocnicze
23 - 24 by-pass _ N e

YA [ &

13-141-0 IS .
© O o O O O © o o Przyktad 1: Przyktad 2:
2/T1 4/T2 6/T3 A2 14 24 tagodny start tagodny start z "kick startem"
| z momentem rozruchowym momentem rozruchowym
i tagodnym zatrzymaniem  itagodnym zatrzymaniem
M o Zwarci ior iazeni Znamionowy Danfoss CTI
warciowe I przecigzeniowe prad silnika wytacznik. silnikowy
zabezpieczenie silnika A Numer kat.
. ) ) L b 23-32 047B3164
yvarC|o.\/ve | p.rze0|az.en|owe ?a ez.- 3045 04783165
pieczenie silnika powinno by¢ realizo-
wane przy pomocy wytgcznika silniko- 40-63 047B3014
Regulacje i nastawy wego montowanego po stronie 63-90 047B3015

zasilania softstartu.
Sterowanie silnikiem odbywa sie na drodze kontroli napigcia.
Predko$¢ obrotowa zalezy od aktualnego obcigzenia na wale silnika. ~ Opis dziatania
Silnik z matym lub bez obcigzenia osiaga predko$é znamionowa
zanim napiecie osiggnie maksymalng warto$é. Softstart potrafi Rozruch
odczyta¢ nastawy czasu i momentu przed rozruchem. Podczas rozruchu, softstart stopniowo podnosi napiecie na
silniku, do chwili osiagniecia warto$ci znamionowej. Predko$¢
obrotowa silnika zalezna jest od obcigzenia na wale silnika.
Napiecie Czas rozbiegu Czas wybiegu Jedli silnik jest niedociazony, to osiggnie on predko$¢
Silnika 0.5-30s 0.5-60s znamionowg jeszcze przed uzyskaniem maksymalnej warto$ci
napiecia. Nastawiony czas jest kalkulowany niezaleznie od
czestotliwosci sieci, czy zmian obcigzenia.
Moment rozruchowy
Regulowany jest poprzez ustawianie napigcia poczatkowego.
Umozliwia to dostosowanie softstartu do aplikacji wymagajace;j
wyzszego momentu rozruchowego. W niektérych przypadkach,
Czas konieczne jest pokonanie tarcia statycznego, co umozliwia
Moment rozruchowy do 85% momentu funkcja ,kick start”. Jest to poczgtkowy impuls 200ms, podczas
znamionowego ktérego na silnik podane jest napigcie znamionowe.
Zatrzymanie
Podczas zatrzymania, softstart stopniowo obniza napigcie na
Sposob sterowania silnikiem do mocy 45kW silniku, co.zr.nniejs.za wartgéé pradu i momentllJ. tagodne
na nastepnej stronie. hamoyvan!e jest nleza.staplone cﬂa zastosowan. pompowych
ograniczajgc uderzenia hydrauliczne oraz kawitacje.

“Kick start”
200 ms
maksimum
momentu

0




Softstarty MCI 50 I-O

Sposob podtaczenia softstartu, w celu uzyskania mozliwos$ci sterowania

silnikami do mocy 45 kW.

Potgczenie tradycyjne
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Potaczenie w uktadzie wewnetrznego trojkata

k1]

111 312 513

fry

2/T1 4/T2 6/T3

W takim podtgczeniu przez softstart ptyng prady
réwne 0,58 wartosci pradéw przewodowych, co
umozliwia prace z prawie dwukrotnie wiekszym

silnikiem.

Parametry pracy:
AC-53a: 60A: 6-6 : 100-480
AC-53b: 86A: 6-6 : 30

Moc silnika przy:

Napiecie Moc [KW] Moc[kW]*

230V 18,5 25
400V 30 45
600V 45 60

*przy zastosowaniu stycznika by-passu
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4(0.16)

f

g

e——140(5.51)

T

le—————143(5.63) ———|




Softstarty Typ MCIC - do sprezarek chtodniczych

Cechy
* Mikroprocesor kontrolujgcy poprawnosé algorytmu * Stopien ochrony IP 20
* Uniwersalne napiecie sterujgce: 24 - 480 V a.c./d.c. * Montaz na szynie DIN

* Wskaznik stanu pracy LED
® Wewnetrzny warystor ochronny
* Do 12 cykli zalqczen/wylqczen na godzing

* Automatyczna detekcja zaniku fazy
® Opcjonalnie styki pomocnicze
¢ Preprogramowane nastawy fabryczne

Dane Technizne

Typ MCI 25C

MCI 15C

MCIC przeznaczone sa do tagodnego rozruchu 3-fazowych sprezarek chtodniczych. Ograniczaja o potowe prady rozruchowe,
umozliwiajac start z ,miekkiej sieci”. Zastepuja tradycyjne rezystory rozruchowe oraz zezwalaja na rozruch bez odciazania
uktadu. Zwiekszaja zywotno$¢ mechaniczna i redukcje hatasu podczas startu sprezarki.

Opis urzadzenia

3-fazowe sprezarki chtodnicze, zasilane z ,miekkiej sieci” oraz ze wzgledu na obnizenie hatasu pracy, wskazane dla instalacji
pomp ciepta i klimatyzatoréw

Typowe aplikacje

Standard wykonania
Aprobaty

Parametry wyjSciowe

IEC/EN 60947-4-2

CE, CSAi NRTL/C

Tryb pracy przy:
AC53a 15AAC53 a 25AAC53 a
8-3 100-3000 8-3 100-3000
AC53b 30AAC 53 b 6-3 30
Prad uptywu maks. 5 mAa.c.
Minimalny prad roboczy 50 mA
Klasa przeciazenia 10
Bezpieczniki szybkie
koordynacja typ 1 50 Agl/gG 100 A gl/gG
koordynacja typ 2 1800 A? s 6300 A’ s
Parametry termiczne
i Srodowiskowe
Straty mocy,
praca ciagta 2 W/A
Straty mocy,
praca okresowa 2W/A x okres
Termperatura otoczenia -5 ~40°C
Sposo6b chtodzenia Konwekcyjne
Montaz Pionowy
Temperatura sktadowania -20 ~ 80°C
Stopien ochrony IP 20/3
Parametry izolacji
Znamionowe napiecie izolacji, Ui~ 660 V
Znamionowe napiecie
impulsowe, Uimp 4 kV

Kategoria instalacji

Parametry sterowania

Napiecie sterujace (+/- 10%)

24 -480V a.c./d.c.

Schemat potaczen

Napiecie roztaczenia 5Va.c./d.c.
Sterujacy prad/moc maks. 15 mA /2 VA _h =
Czas reakcji maks. 70 ms Ly -2 L% 5

Styki pomocnicze
Napiecie / Prad maks.

24 -480V a.c./0,5 A(AC-14, AC-15)

T
i

-
,f

1 ]
] ]
1
Bezpiecznik maks. 10 Agl/gG, 72 A% i 1 E
Odporno$¢ EMC EN50082-1 i EN 50082-2 i l LT i
: gl af A
(][]
Napiecie Prad silnika Moc silnika Nap. Wymiary  Styki  Typ Nr O,
zasilania max. max. sterujgce  (szer) pomoc. katalog.
400-480 V a.c. 15A 7.5 kW/T0 HP  24-480 V a.c. 45 mm - MCI 15 037N0076
25A 11 kW/15 HP  24-480 V a.c. 90 mm - MCI 25 037N0077 | I —
% 30A  15KW/I5HP 24-480Va.c. 90mm  + MCI25 037N0077 MCIf/T s/ i L afhay
Charakterystyka pracy O bypass yi .:r|
= | ; :_' Napiecie zasilania (L1, L2, L3) |
— — :ﬁ Napiecie sterujace (A1, A2) /T4 a1 "::.r'T!- 2 i
nn— i — #%  Napiecie obciazenia (T1, T2)
1011 — | LED 1 | ——
- ] | B | LED 2 4
Styki pomocnicze - Napiecie sterujace
—— T 23-24 by-pass (tylko MCI 25C) vl :




Softstart z hamulcem, Typ MCI 25B

Dane Techniczne
Typ

Cechy

® Nastawialny czas rozbiegu, 0-10 s

® Nastawialny moment rozruchowy 0-85%,

z lub bex kick startu

® Regulowane hamowanie statoprgdowe
0-50 A, DC

® Guwalttowne zatacznie hamulca przy
obnizaniu pola magnetycznego

® Automatyczna detekcja zatrzymania

® Uniwersalne napiecie sterujgce: 24-480 V

a.c./d.c.

MCI 25B

Opis produktu

Typowe aplikacje

Standard wykonania
Aprobaty

Parametry wyjSciowe

® Funkcja niskiej predkosci, 7.5%
lub 10% predkosci nominalnej

® SCR styki pomocnicze sterujgce by-passem,
zat/wyt i hamulcem mechanicznym

® Automatyczna detekcja zaniku faz(y)

® Automatyczne dopasowanie do 50 lub 60 Hz
® Nielimitowana ilos¢ tqczen na godzing

® Stopien ochrony IP 20

® Kompaktowa obudowa, montaz na
szynie DIN

MCI 25B softstart z hamulcem przeznaczony jest do tagodnych rozruchéw i hamowar 3 fazowych silnikéw indukcyjnych.
Urzadzenia te oferuja szereg funkcji kontrolujacych prace silnika. Czas rozruchu wraz z momentem rozruchowym jak

i hamujacym moze by¢ dowolnie nastawiany.

Podczas hamowania MCI 25B podaje napiecie state do wszytkich uzwojeri silnika, co powoduje silny moment hamujacy.
W celu przecyzyjnego pozycjonowania wykorzystuje sie unikatowa funkcje pracy z predkoscia rzedu 7.5-10% znamionowe;j.

MCI 25B znajduje zastosowanie w uktadach z wymuszonym hamowaniem tj. pity, dZzwigi, mtyny, linie pakujace,
drzwi automatyczne lub inaczej méwiac w uktadach napedowych o duzym momencie bezwtadnosci na wale.

IEC/EN 60947-4-2

CE, CSA i NRTL/C

Prad roboczy AC 3,
AC 53a i AC 58a (silnik)
Moc silnika przy:
208-230V a.c.
400-480 V a.c.

Prad uptywu

25 A

0.7-7.5 kW (1-10 HP)
1-11 kW (1-15 HP)

5 mA a.c. maks.

Minimalny prad roboczy 50 mA
Prad nadmiarowy-profil X-Tx: 8-3
Klasa przeciazenia 10
bezpieczniki
koordynacja typ 1 80 Agl/gG
koordynacja typ 2 6300 A’s
Parametry termiczne
i Srodowiskowe
Straty mocy, praca ciagta 2 W/A
Straty mocy, praca okresowa 2 W /A/ okres
Temperatura otoczenia -5+40°C

Spos6b  chtodzenia
Montaz

Max. temperatura otoczenia
przy ograniczonym pradzie

Konwekcyjne

Pionowy

60° C, patrz tabela obok

Temperatura sktadowania -20 + 80°C
Stopieri ochrony IP 20/3
Parametry izolacji
Znamionowe napiecie izolacji Ui 660 V
Znamionowe napiecie
impulsowe U, 4 kv

imp
Kategoria instalacji

Parametry sterowania

Napiecie sterujace (+/- 10%)
Napiecie roztaczenia
Sterujacy prad/moc maks.
Czas reakcji maks.

Czas rozbiegu/wybiegu
Prad hamowania

Momment rozruchowy

SCR styki pomocnicze

Napiecie/prad maks.
Bezpiecznik maks.

Odpornos¢ EMC

24-480 V a.c./d.c.

5Va.c./d.c.

15 mA/2 VA

70 ms

Nastawialny 0-10 s

Nastawialny 0-50 A

Nastawialny 0-85% momentu znamionowego, z lub bez “kick startu”

24-480 V a.c./ 0.5 A (AC-14, AC-15)
10 A gl /gG max 72 A%

EN 50082-1 i EN 50082-2




Tabela doboru

Napiecie zasilania Prad roboczy Moc silnika Napiecie sterujgce Wymiary (szeroko$¢) Typ Numer kat.
max. max.

208-230 V a.c. 25A 7,5 kW/10 HP 24-480 V a.c./d.c. 90 mm MCI 25 B 037N0061

400-480V a.c. 25A 11 kW/15 HP 24-480 V a.c./d.c. 90 mm MCI 25 B 037N0062

Schemat potaczen i charakterystyka pracy

Praca / hamowanie

L1 L2 L3

T ®

LT 302 5.3 R S

O% Lj;
o)

O
2T1 4/12 613 C

Niska predkosé
Hamowanie wymuszone

-

[ov)
=
=y
_—
N

o o

L%

13 14 23 24

L By-pass

1-0 lub hamulec mechaniczny

Masa

M

Regulacje i nastawy

Czas rozbiegu
0.510s.

Napigcie A
silnika
100%

nastawialny

“Kick start”

Niska predkosé
l 7.5% lub 10%

0,

Moment rozruchowy do

85% momentu nominalnego Moment hamujacy 0-50 A

—

Praca w podwyzszonej temperaturze

Jesli urzadzenie pracuje w podwyzszonej temperaturze
prad znamionowy ulega obnizeniu wedtug zalezno$ci
podanej w tabeli obok.

Szczegdétowych informacji
o0 wymiarach, montazu
ochronie termicznej
nalezy szukaé

na stronie 26.

Praca —

Niska predkosc

Hamulec

Napiecie obcigzenia T1, T2, T3

Hamowanie

Styki pomocnicze:
23-24 by-pass
13-141-0

13-14 (@)

Zwarciowe i przecigzeniowe

Danfoss CTI 25

Znamionowy

prad silnika wytacznik silnikowy
zabezpieczenie silnika A Numer kat.
) ) o 1.6-25 047B3026
Zwarciowe i przecigzeniowe zabez- 5540 047B3027
pieczenie silnika powinno by¢ realizo-
I 4-6.3 047B3028
wane przez wytgcznik silnikowy
po stronie zasilania softstartu. 6-10 04783029
Dobér wytacznika silnikowego 10-16 047B3030
wedtug znamionowego pradu silnika 16-20 047B3031
umozliwia tabelka umieszczona 20-25 047B3032

obok.

Temperatura MCI 25B
otoczenia
40°C 25.0A
50°C 175 A
60°C 15.0 A




Najmniejszy softstart na swiecie MCI 3

Cechy

® Znamionowy prad roboczy
0,1- 3 AAC3, AC-53b
® Szerokos¢ modutowa 22,5 mm

® Uniwersalne napiecie sterujgce 24-480Vac/dc
® Automatyczna detekcja zaniku fazy
® Automatyczne dopasowanie 50/60Hz

® Czas rozbiegu, nastawialny 0-10s ® Wskaznik stanu pracy LED

® Czas wybiegu, nastawialny 0-10s ® Wewngtrzny warystor ochronny

® Moment rozruchowy regulowany 0-85% o Obudowa modutowa

® Funkcja ,, Kick start” ® Montaz na szynie DIN

Dane Techniczne

MCI 3 realizuje tagodny rozruch i zatrzymanie silnikéw indukcyjnych 3 fazowych, redukujac prady

Opis urzadzenia rozruchowe oraz eliminujac wptyw naprezein mechanicznych. Urzadzenie to pozwala na indywidualne
nastawienie czas6w rozbiegu i wybiegu, oraz momentu rozruchowego wraz z funkcja , kick startu”,
dopasowujac sie do niemal kazdej aplikacji.

Typowe aplikacje MCI dedykowany jest do sterowania pompami, wentylatorami, podajnikami i kompresorami. Stosowany moze

by¢ réwniez zamiast rozrusznikow gwiazda - tréjkat.

Parametry wyjSciowe

Znamionowy prad roboczy

0,1- 3 AAC-3, AC-53b 3A

Moc silnika max.

208 230Vac 0.1-0.75 kW

400- 480Vac 0.1-1.5kw
550-600Vac 0.1-2.2kw

Prad uptywu max. 5 mA

Minimalny prad roboczy 50 mA

Sterowanie silnikiem indukcyjnym 3A: AC-53b: 5-5:10
By-pass podczas pracy IEC 947-4-2

Bezpieczniki

Parametry sterowania

Koordynacja Typ 1: 25A gl/gG
Koordynacja Typ 2: 72 A’s

Zakres napiecia sterujacego

24 — 480 Vac/dc

Napiecie zataczajace 20.4 Vac/dc
Napiecie roztaczajace 5V ac/dc
Sterujacy prad/moc max. 15 mA/2VA
Czas reakcji 70 ms

Czas rozbiegu 0-10s
Czas wybiegu 0-10s

Moment rozruchowy

Parametry izolacji

0 -85 % + mozliwos¢ , Kick startu”

Znamionowe napiecie izolacji Ui
Znamionowe napiecie impulsowe Uimp
Kategoria instalacji

Parametry termiczne i Srodowiskowe

660 Vac

4 kv

Temperatura otoczenia
Metoda chtodzenia

-5°C do + 50°C

Naturalna konwekcja cieplna

Montaz Pionowy
Temperatura sktadowania -20°C do +80°C
Stopient ochrony/szczelnosci IP20/3

Straty mocy praca ciagta max. 4 W

Straty mocy praca okresowa max. 4 W x okres




Tabela doboru

Napigcie zasilania Prad silnika max. Moc silnika max. Wymiary (szeroko$¢) Typ Numer kat.
208-230V ac 3A 0,75kW 22,5 mm MCI 3 037N0073
400-415V ac 3A 1,5kW 22,5 mm MCI 3 037N0074
440-480V ac* 3A 1,5kW 22,5 mm MCI 3 037N0084
550-600V ac 3A 2,2kW 22,5 mm MCI 3 037N0075

Schemat potaczen i charakterystyka pracy

Napiecie zasilania (L1, 12, 13) _ [ EEEEEEE N
L1 L2 L3
T T T Napiecie sterujace (A1,42) [N DN

1/L1 3/L2 5/L3 R 11 12

OO0 OO Napiecie obcigzenia (T1, T2, TSM
LED1 _ o e

o9 9 9 i i
2/T1 4T2 6/T3 c 13 14 23 22 LED2 —_ j m"". m""._
-
Nabiecie sterui
Py aplecle sterulace Przyktad 1: Przyktad 2:

tagodny start tagodny start z "kick startem"
z momentem rozruchowym momentem rozruchowym
i tagodnym zatrzymaniem  itagodnym zatrzymaniem

Regulacje i nastawy Opis dziatania

Sterowanie silnikiem odbywa sie na drodze kontroli napiecia. Rozruch

Predko$é obrotowa zalezy od aktualnego obcigzenia na wale silnika. Podczas rozruchu, softstart stopniowo podnosi napigcie na

Silnik z matym lub bez obcigzenia osiaga predko$é znamionowa silniku, do chwili osiggniecia warto$ci znamionowej. Predko$¢

obrotowa silnika zalezna jest od obcigzenia na wale silnika.
Jesli silnik jest niedocigzony, to osiagnie on predkos¢
znamionowg jeszcze przed uzyskaniem maksymalnej warto$ci
napiecia. Nastawiony czas jest kalkulowany niezaleznie od
Czas wybiegu czestotliwo$ci sieci, czy zmian obcigzenia.

0510s Moment rozruchowy

Regulowany jest poprzez ustawianie napigcia poczgtkowego.
Umozliwia to dostosowanie softstartu do aplikacji wymagajace;j
wyzszego momentu rozruchowego. W niektérych przypadkach,
konieczne jest pokonanie tarcia statycznego, co umozliwia

zanim napiecie osiggnie maksymalng warto$é. Softstart potrafi
odczyta¢ nastawy czasu i momentu przed rozruchem.

Czas rozbiegu
0510s

Napigcie
Silnika

“Kick start”

200 ms . . .
maksimum funkcja ,kick start”. Jest to poczatkowy impuls 200ms, podczas
momentu ktérego na silnik podane jest napiecie znamionowe.
0 Czas Zatrzymanie
Moment rozruchowy do 85% momentu Podczas zatrzymania, softstart stopniowo obniza napiecie na

znamionowego . . 2 .
9 silniku, co zmniejsza warto$é pradu i momentu. tagodne

hamowanie jest niezastgpione dla zastosowan pompowych
ograniczajgc uderzenia hydrauliczne oraz kawitacje.

Regulacje i nastawy

Odlegtosci - o= M 3 i

Softstart nie potrzebuje wolnej przestrzeni ] o —

(2 o5
po bokach urzadzenia i T A
= e — ar, - TTrPTETy —~u b
bt - < T R < B - e
Odlegto$¢ od géry i dotu urzadzenia musi i e 1
wynosi¢ min. 30 mm Fa e ; ]
Dot | 02 = a o P B
Odlegto$¢ pozioma pomiedzy dwoma fi A ] o 55 ce| & --_*.-F Y s
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Ograniczniki momentu Typ TCI

Dane Techniczne
Typ

TCl 15

Cechy
® Nastawialny czas rozbiegu ® Wewnetrzny warystor ochronny
od 0.5 do 5 sekund ® Nielimitowana ilosé zatqczen na godz.
® Regulowany moment rozruchowy 0-85% o Stopier ochrony IP 20
® Praca I lub 3 fazowa ® Montaz na szynie DIN

® Wskaznik stanu pracy LED

TCI 25

Opis urzadzenia

Typowe aplikacje
Standard wykonania
Aprobaty

Parametry wyjSciowe

L

TCI ograniczniki momentu dedykowane sa do tagodnych rozruchéw silnikéw asynchronicznych 1 i 3-fazowych. TCI z tatwoscia

moze by¢ podtaczony do kazdego silnika zapewniajac regulacje czasu rozbiegu i warto§¢ momentu rozruchowego.

Uktady silnikéw asynchronicznych, gdzie pozadany jest tagodny rozruch takie jak tasSmociagi, wentylatory, pompy i kompresory

IEC/EN 60947-4-2

CE, CSA i NRTL/C

Straty mocy,
praca okresowa

Termperatura otoczenia
Sposéb chtodzenia
Montaz

Maks. temperatura otoczenia
przy ograniczonym pradzie
Temperatura sktadowania

Prad roboczy
AC-3, AC-53a i AC-58a
(silnik) 15A 25A
Moc silnika przy:
208 - 240 V a.c. 0.1- 4.0 kW (0.18-5 HP) 0.1-7.5 kW (0.18-10 HP)
400 - 480 V a.c. 0.1-7.5kW (0.18-10 HP) 0.1-11 kW (0.18-15 HP)
550-600V a.c. 0.1 -7.5 kW (0.18-10 HP) 0.1 -18 kW (0.18-25 HP)
Minimalny prad roboczy 50 mA
Prad nadmiarowy - profil X-Tx: 8-3
Klasa przeciazenia 10
bezpieczniki
koordynacja typ 1 50 Agl/gG 80 A gl/gG
koordynacja typ 2 1800 A%s 6300 A%
Parametry termiczne
i Srodowiskowe
Straty mocy,
praca ciagta 1T W/A

TW/A. x okres

0+45°C

Konwekcyjne

Pionowy

60° C, patrz tabela obok

-20+80°C

Stopier ochrony IP 20/3
Parametry izolacji

Znamionowe napiecie izolacji, Ui~ 660 V

Znamionowe napiecie

impulsowe, U 4 kv

imp
Kategoria instalacji

Parametry sterowania

Czas rozbiegu
Moment rozruchowy
Odporno$¢ EMC

Nastawialny 0.5-5s

Nastawialny 0 - 85% momentu znamionowego

EN50082-1 i EN 50082-2




Tabela doboru

Napiecie zasilania Prad silnika max. Moc silnika max. Wymiary (szeroko$¢) Typ Numer Kkat.
208-480V a.c. 15A 4.0 kW/5.5 HP 45 mm TCl 15 037N0045
25A 7.5 KW/10 HP 45 mm TCl 25 037N0046
480-600 V a.c. 15A 7.5 kW/10 HP 45 mm TCl 15 037N0047
25A 18.5 kW/25 HP 45 mm TCI 25 037N0048
690V a.c. 25A 18.5 kW/25 HP 45 mm TCl 25 037N0049

Schemat potaczen i charakterystyka pracy

Silnik  fazowy Silnik 3 fazowy
N L1 L1 L2 L3
1/L1 3L2 5/L3 1112 /L1 3/L2 5/L3 1112
[e}e} oo
00O 00O
2/T1 4/T2 6/T3 2/T1 4/T2 6/T3

/

Regulacje i nastawy

L@J

Napiecie obcigzenia

LED1 "

LED2 ——

i

Napigcie zasiania (L1, L2, L3) | NN

Sterowanie silnikiem odbywa sie na drodze kontroli napigcia.
Predko$¢ obrotowa zalezy od aktualnego obcigzenia na wale silnika.
Silnik z matym lub bez obcigzenia osiaga predko$¢ znamionowag
zanim napiecie osiggnie maksymalng wartosé.

100 %

Napigcie
silnika

Czas rozbiegu
0.5-5s

Czas

Moment rozruchowy do 85% momentu znamionowego

Jesli urzgdzenie pracuje w podwyzszonej temperaturze

Praca w podwyzszonej temperaturze

prad znamionowy ulega obnizeniu wedtug zaleznoéci

podanej w tabeli obok.

Szczegétowych informacji

o wymiarach, montazu
ochronie termicznej
nalezy szukac

na stronie 26.

Zwarciowe i przecigzeniowe Znamionowy Danfoss CT| 25
prad silnika wytacznik. silnikowy
zabezpieczenie silnika A Numer Kat.
0.1-0.16 047B3020
Zwarciowe i przecigzeniowe zabez- 016025 04783021
pieczenie silnika powinno by¢ realizo- 0.25-0.4 047B3022
wane przez wytgcznik silnikowy 0.4-0.63 04783023
po stronie zasilania ogranicznika. 0631.0 04783024
Dobér wytgcznika silnikowego 1.01.63 04783025
wedtug znamionowego pradu silnika 1625 047B3026
umozliwia tabelka umieszczona obok 2540 04783027
Whytacznik silnikowy CTI25 zapewnia 263 04783028
koordynacje 2 zabezpieczenia eli- 610 04783029
minujac potrzebe stosowania prze- 10-16 04783030
kaznika termicznego. 1620 04783031
20-25 047B3032
Temperatura
otoczenia
40°C 15.0A 25.0A
50°C 15.0 A 25.0A
60°C 15.0A 20.0A




Styczniki silnikowe Typ MCI-DOL / styczniki nawrotne Typ RCI

Cechy
® Bezposredni rozruch silnika ® Wewnetrzny warystor ochronny
I ® Wysoka Zywotnosc: ® Nielimitowana ilo$¢ zalgczen na godz.
bk e AC-3: 25 min lqczen ® Stopien ochrony IP 20

AC4: 5 min tgczen
® Uniwersalne napiecie sterujgce
® Wskaznik stanu pracy LED

® Montaz na szynie DIN
® Zatgcznie w punkcie zera

= ¥ ) = mr)

&
-
RCI 10 -

Dane Techniczne
Typ MCI 15 DOL

<

TP T

Opis urzadzenia Styczniki silnikowe przeznaczone sa do czestych i odpowiedzialnych zataczen silnikéw 3 fazowych,
zataczane sa w punkcie zera w celu ograniczenia emisji zaktéceri EMC, posiadaja wskaznik stanu pracy LED
oraz akceptuja uniwersalne napiecie sterujace. styczniki nawrotne posiadaja blokade elektryczna.

Typowe aplikacje Dzwigi, maszyny pakujace i inne aplikacje charakteryzujace sie wysoka czestotliwoscia faczen, gdzie ten parametr
ma decydujace znaczenie, oraz wymagana jest czesta praca nawrotna np: napedy przepustnic.
Standard wykonania IEC/EN 60947-4-2
Aprobaty CE, CSA i NRTL/C
Parametry wyjSciowe
Prad roboczy
AC-3 (silnik) 15A 10 A
AC-4 (silnik,
praca impulsowa) 15 A 8 A
Moc silnika przy:
24 - 230 VAC 0.1 - 4.0 kW (0.18-5 HP) 0.1-2.2 kW (0.18-3 HP)
24 - 480 VAC 0.1-7.5 kW (0.18-10 HP) 0.1-4 kW (0.18-4 HP)
24 - 600 VAC 0.1-7.5 kW (0.18-10 HP)
Prad uptywu maks. 5mAa.c. 5 mA
Minimalny prad roboczy 50 mA 50 mA
Prad nadmiarowy - profil X-Tx: 8-3
Klasa przeciazenia 10
bezpieczniki
koordynacja typ 1 50 A glL/gG 35 Agl/gG
koordynacja typ 2 1800 A’s 450 A’s
Parametry termiczne
i Srodowiskowe
Straty mocy,
praca ciagta 2 W/A 1.2 W/A
Straty mocy,
praca okresowa 2 W/A. x okres 1.2 W/A. x okres
Termperatura otoczenia 0°40°C -5 °60°C
Sposéb chtodzenia Konwekcyjne Konwekcyjne
Montaz Pionowy Pionowy
Maks. temperatura otoczenia
przy ograniczonym pradzie 60°C, patrz tabela obok
Temperatura sktadowania -20 ° 80°C -20 ° 80°C
Stopieri ochrony IP 20/3 IP 20/3
Parametry izolacji
Znamionowe napiecie izolacji, Ui 660 V 660 V
Znamionowe napigcie
impulsowe, U; 4 kv 4 kv
Kategoria instalacji 11 I
Parametry sterowania
Napiecie sterujace (+/- 10%) 24 - 480V a.c., 24-60 V d.c. 5-24Vd.c., 24-230 V a.c./d.c.
Napiecie roztaczenia 5Va.c./d.c. 1.5Vd.c./7.2Vac./d.c.
Prad sterujacy/maks. moc 15mA / 2VA 25mA-24Vd.c./1.5VA-24Vd.c.
Czas reakcji maks. 70 ms 1/2 okresu / 1 okres
Op6Zznienie przy zmianie 80 ms
kierunku
Odpornos¢ EMC EN50082-1 i EN 50082-2 EN50082-1 i EN 50082-2




Tabela doboru

Napiecie zasilania Prad silnika max. Moc silnika max. Napigcie sterujgce Wymiary (szeroko$c) Typ Numer kat.
24-230 V a.c. 15 A 4.0kW/5.5HP | 24-480V a.c./24-60 V d.c. 45 mm MCI 15 DOL 037N0054
24-480 V a.c. 15A 7.5 kW/10 HP 24-480 V a.c./24-60 V d.c. 45 mm MCI 15 DOL 037N0055
24-600 V a.c. 15A 7.5 kW/10 HP 24-480 V a.c./24-60 V d.c. 45 mm MCI 15 DOL 037N0056
208-230 V a.c. 10 A 2.2 kW/3 HP 5-24 V d.c. 45 mm RCI 10 037N0044

10 A 2.2 kW/3 HP 24-230 V a.c./d.c. 45 mm RCI 10 037N0043
400-480 V a.c. 10 A 4 kW/5.5 HP 5-24 V d.c. 45 mm RCI 10 037N0044
10A 4 kW/5.5 HP 24-230 V a.c./d.c. 45 mm RCI 10 037N0043

Schemat potaczen i charakterystyka pracy MCI-DOL

Napiecie zasilania (L1, L2, L3) _

L1 L2 L3
IRR apiecosenicce ar, a2 I I
1/L1 3/L2 53 A1 11 12
0 0 O
Napiecie obcigzenia (T1, T2, T3) -___-
. LED 2 I N
2/T1 4/T2 6/T3 Al A2
I
Napigcie sterujace
Schemat potaczen i charakterystyka pracy RCI 10
L1 L2 L3 Napigcie zasilania (L1, L2, L3) _
R — Nepiecie serace (a1, 2) L NN DN
1/L1 3/L2 5/L3 AT11 12
[e)e}
Do przodu -—-—
ﬂ LED “F” -—-—
2/T1 4/T2 6/T3 A2 A3 A4
L1 o o ) q Napiecie sterujace (A3, A4) JL-
Napiecie sterujgce
_.Napiecie sterujace (\ Do ty*u
LED ‘R’ N e

p dwyz i 1 t Temperatura MCI-DOL
raca w podwyzszonej temperaturze otoczenia

Jesli urzadzenie pracuje w podwyzszonej temperaturze 40°C 15.0A
prad znamionowy ulega obnizeniu wedtug zaleznoéci 50°C 125A
podanej w tabeli obok. 60°C 10.0 A

Szczegétowych informaciji
o wymiarach, montazu
ochronie termicznej
nalezy szuka¢

na stronie 26.




Ochrona termiczna urzadzen

Sposéb
zabezpieczenia
termicznego

Schemat potaczen
elektrycznych
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Opcjonalna ochrona termiczna moze by¢ wykonana
przez umieszczenie termostatu w gniezdzie
z prawej strony urzadzenia.

Termostat powinien byc¢ tagczony szeregowo z obwodem
sterujgcym stycznika.

Kiedy temperatura radiatora przekroczy 100°C urzadzenie
automatycznie sie wytgcza. Do ponownego zatgczenia

Termostat UP62: Numer kat. 037N0050 obwodu konieczny jest reczny Reset.

Zasady montazu

w mm (calach)
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Jesli urzadzenie jest zamontowane poziomo to prgd znamionowy
7 musi by¢ obnizony o 50%. Radiator nalezy utrzymywac w czystosci
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Wymiary

w mm (calach)

Typ ECI 10, ECI 15

Zasady montazu
w mm (calach)
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80 (3.15) min.
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30 (1.18) min.
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Typ ACI 15, ECI 30, MCI 15, TCI 15,
TCI 25, RCI 10, MCI 15DOL, MCI 15C
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Jesli urzadzenie jest zamontowane poziomo to prad znamionowy

musi by¢ obnizony o 50%. Radiator nalezy utrzymywaé w czystosci

oraz nie utrudnia¢ przeptywu powietrza chtodzacego.
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Zadzwon, a uzyskasz
niezbedne informacje

Jeden telefon do Danfoss’a daje Ci dostep do szerokiej
gamy komponentéw przemystowych. Wysokiej jakosci
urzadzenia Danfoss’a maja zastosowanie w systemach
sterowniczych kontrolujacych wielkosci fizyczne takie jak:
ci$nienie, temperature, prad elektryczny oraz przeplywy

cieczy i gazéw:
» Styczniki elektromechaniczne
* kgczniki elektroniczne
* Presostaty i termostaty
i *  Przetworniki cisnienia
| : :_: » Czujniki i przetworniki temperatury
' # ; ﬁ,-., » Zawory elektromagnetyczne
/ i + Zawory ze sterowaniem pneumatycznym
. * Przemystowe zawory termostatyczne

Przetworniki ci$nienia i temperatury Oferujac szereg funkcji sterowniczych, urzadzenia

Danfoss’a charakteryzuja si¢ wysoka precyzja oraz
dluga Zzywotnos$cia. Nasze zdecydowanie w gwaran-
towaniu wysokiej jako$ci poparte jest solidnym
wsparciem ze strony naszych doradcéw technicznych.
Specjali$ci z Danfoss’a sa zawsze chetni by stuzy¢
pomoca przy doborze produktéw i ich konfiguracji.
Mozesz by¢ pewien, Ze dzieki przedstawicielstwom
handlowym i serwisowym w ponad 100 krajach

Danfoss jest zawsze blisko Ciebie.

Produkty z naszej oferty
kupisz u Twojego dystrybutora:

Przemystowe zawory elektromagnetycznm

Danfoss Sp. z o.0. Kontakt z serwisem

ul. Chrzanowska 5 Telefon: (0 22) 755 07 90
PL-05-825 Grodzisk Mazowiecki Hotline: (0 22) 755 07 91
Telefon: (0 22) 755 07 00 fax: (0 22) 755 07 82
Telefax: (0 22) 755 07 01 e-mail: info@danfoss.com.pl

http://www.danfoss.com.pl
e-mail: info@danfoss.com.pl

Danfoss nie ponosi odpowiedzialno$ci za mozliwe btedy w katalogach, broszurach i innych materiatach drukowanych. Danfoss zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian w produktach
bez uprzedzenia. Dotyczy to réwniez produktéw juz zaméwionych. Zamienniki moga by¢ dostarczone bez dokonywania jakichkolwiek zmian w specyfikacjach juz uzgodnionych.
Wszystkie znaki towarowe w tym materiale sg wtasno$cig odpowiednich spétek. Danfoss, logotyp Danfoss sg znakami towarowymi Danfoss A/S. Wszystkie prawa zastrzezone.




